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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
~ WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
CZESCI ELEKTRYCZNEJ I TELETECHNICZNEJ

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajgcego.
Inwestycja: Budowa monitoringu z uzupetnieniem o$wietlenia na Plantach wraz z podtaczeniem do systemu

Adres inwestycji:
Inwestor:

monitoringu miejskiego.
Planty w Kedzierzynie Kozle, 47-200 Kedzierzyn Kozle
Gmina Kedzierzyn-Kozle, 47-200 Kedzierzyn-Kozle, ul. Grzegorza Piramowicza 32

1.2. Zakres Stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacje Techniczne (ST) sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robét budowlanych.

Przedmiotem opracowania jest wykonanie specyfikacji instalacji elektrycznej i teletechnicznej dla modernizacji serwerowni
wraz z modernizacjg instalacji strukturalnej oraz dedykowang instalacjg elektryczng wewnatrz budynku Urzedu Miejskiego
w Paczkowie. Inwestycja w catosci znajduje sie na terenie Inwestora.

W zakresie robot objetych niniejszg specyfikacjg wyrdzni¢ nalezy dziaty:

] Sie¢ kablowa oswietlenia $ciezki Plant Miejskich,

®  instalacja uziemiejgca,

®  sieci dedykowanej zasilania komputerow,

® instalacji przeciwporazeniowej,

®  instalacji przeciwprzepieciowej,

® instalacji monitoringu CCTV Plant Miejskich

1.4. Okreslenia podstawowe.

® Dziennik budowy — opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych robét, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencji technicznej pomiedzy
Zamawiajgcym, Wykonawcg i Projektantem.

®  Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

®  Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys slepy

®  Kosztorys $lepy - opis rob6t w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilosSci.

® Ksiega obmiaru — akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robét w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Zamawiajgcego
(dla robot dodatkowych i zamiennych).

®  Materialy — wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robét zgodne z dokumentacjg
projektowo — kosztorysowg, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

® Polecenie Zamawiajgcego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela
Zamawiajgcego w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw dokumentacji
projektowej.

°
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1.5. Ogodlne wymagania dotyczace roboét.
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w dokumentacji projektowe;j.
Instalacje powinny by¢ wykonane zgodnie z
. Polskimi Normami
. Obecnie obowigzujacym prawem budowlanym i wymaganiami wszelkich wtadz lokalnych, przepiséw i
regulacji terenowych
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczna i poleceniami Zamawiajgcego oraz za bezpieczenstwo i higiene pracy.
1.5.1. Przekazanie placu budowy.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa
egzemplarze petnej dokumentacji kontraktowe;.
1.5.2. Dokumentacja projektowa.
Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej. Dokumentacja ta
zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.
Dokumentacje powykonawczg sporzadzi Wykonawca na wiasny koszt, chyba ze umowa stanowi inaczej.
1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowsa i specyfikacja techniczna.
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy tak jakby byty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkéw. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane
za wielkosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego podziatu. Cechy materiatéw i
elementéw obiektéw i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywacé bliskg zgodnos$é z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego podziatu tolerancji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy przyja¢ tolerancje akceptowane
zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku gdy materiat lub roboty nie sg w petni z godne z dokumentacjg
projektowa lub specyfikacja techniczng i wptyneto to na niezadowalajacg jako$¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty
i roboty nie zostang zaakceptowane przez Zamawiajgcego. W takiej sytuacji elementy robét powinny by¢ niezwtocznie
rozebrane i zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie materiatéw i sprzetu.
Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty zgodne z wytycznymi
ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajgcego projekcie organizacji zaplecza i robdt. Koszt zabezpieczenia i
dozorowania placu budowy ponosi Wykonawca na podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym
Wykonawca.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca roboét instalacyjnych ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajgce przed:
e  zanieczyszczeniami zbiornikdw i ciekdbw wodnych pytami, paliwami, olejami
. przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami chemikaliami oraz innymi szkodliwymi
substancjami
. przekroczeniem norm hatasu
. mozliwoscig powstania pozaru
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony $rodowiska
obcigzajg Wykonawce robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie mogg by¢ zanieczyszczone w czasie roboét. Baza
sprzetu i transportu moze zosta¢ zlokalizowana na terenie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii
projektu organizacji zaplecza przez lokalne stuzby ochrony Srodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac innej

technologii robét, na wyzszym poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem wstrzymania robot.
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowej. \Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie
materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét muszg mie¢ aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajgcg brak szkodliwego oddziatywania materiatu na srodowisko.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkéw szczegdtowych kontraktu, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca dostosuje sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatéw i wyposazenia na
i z terenu robdt. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot uszkodzonych w wyniku przewozu
nadmiernie obcigzonych pojazdéw i fadunkow.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja oddzielnej zaptacie i
sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do rob6t od daty
wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Zamawiajgcego. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle lub ich elementy
byly w zadawalajgcym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie ich wykorzystania, a o swoich dziataniach w sposéb ciggty bedzie informowat
Zamawiajgcego.

1.5.12. Réwnowaznos$¢ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia¢é majg materiaty, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Moga by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajgce zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania, pod

warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajgcego.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatébw przeznaczonych do robdt
Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczgce zrédta ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywania,
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do ich zatwierdzenia przez Zamawiajgcego.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z danego Zrédta

uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
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uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciggly spetniajg wymagania specyfikacji technicznej i dokumentaciji
projektowej w czasie postepu robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajgcy zezwoli na uzycie tych materiatbw do innych robét, niz
do tych dla ktérych zostaty zakupione, to koszt materiatéw zostanie przewartosciowany przez Zamawiajgcego. Kazdy
rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i wiasciwosci do robot i byty dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego.
Miejsca czasowego skladowania materiatdéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatbw w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajgcego.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Zamawiajgcego.

SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robét. sprzet uzywany do robét musi by¢ zgodny z ofertg wykonawcy, musi odpowiada¢ pod
wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Zamawiajgcego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢é uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, warunkach Kkontraktu i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie
przewidzianym umowag. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska,
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie
dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem
uzyskania akceptacji Zamawiajgcego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzgdzenia oraz narzedzia nie gwarantujgce

zachowania warunkéw umowy, zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatéw. Dobdr srodkéw transportowych Wykonawca
przedstawia do akceptacji Zamawiajgcemu. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezgco i na wtasny koszt usuwac¢ wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na

drogach publicznych i dojazdach do budowy.

WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne zasady wykonywania roboét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robé6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej,

projektem organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
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wytyczne w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajgcego.

5.2. Wspoltpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajgcy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robot, oceng jakosci
materiatéw i postepem robdt, a ponadto wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja dokumentacji projektowej i
Specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on
upowazniony rowniez do kontroli wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub na
niej produkowanych, wigczajgc przygotowanie i produkcje materiatdw. Zamawiajgcy powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w
dokumentaciji projektowe;j i specyfikacji technicznej. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan
materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazana kwestie. Polecenia Zamawiajgcego
powinny by¢é wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce

pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

A Program zapewniania jakosci roboét.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego programu zapewnienia
jakosci, w ktéorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujgce wykonywanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

. organizacje wykonywania robot

e  termin i sposéb prowadzenia robét

. organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot-zasady BHP

e  wykaz zespotédw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

e wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot

e  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium)

. sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania
tych informacji Zamawiajgcemu

e wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne

. sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

2. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jako$¢ materiatéw. Zapewni on odpowiedni system kontroli
wigczajgc personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajgcy. Wykonawca musi
przeprowadzi¢ pomiary i badania materialdow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi we dokumentacji technicznej i specyfikacji robét. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam
okreslone , Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedure

badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

3. Badania i pomiary.
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Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej. Stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane prze Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

4. Raporty z badan.

Wykonawca musi przekaza¢ Zamawiajgcemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej, nie p6zniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda przekazywane Zamawiajgcemu na
formularzach wedtug dostarczonego przez Niego wzoru lub innych przez Niego zaaprobowanych.

5. Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

. certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujgcy, ze zapewniono zgodnos$é z kryteriami technicznymi oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg, lub Aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono PN, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong powyzej i ktére
spetniajg wymogi specyfikacji. W przypadku materiatéw dla ktérych w/w dokumenty nie sg wymagane, kazda
partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek materiaty,
ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

.6. Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy — jest dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne
dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i
Zamawiajgcego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

. date przekazania Wykonawcy placu budowy

. date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej

. uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

. dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot

. dane dotyczgce jakosci materiatéw, pobieranych prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan

. inne informacje istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przediozone Zamawiajgcemu
do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajgcego do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnieh do wydawania polecen Wykonawcy
robot. Rejestr obmiaréw — stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robét. Obmiary
wykonywanych robét przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru
obmiaréw.

Pozostate dokumenty budowy : pozwolenie na budowe, protokoty przekazania placu budowy, umowy cywilnoprawne z
osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robét, protokoty z narad i
ustalen, korespondencja na budowie.

Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposob przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét.
Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacja
techniczng. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z

czestotliwoscig i w czasie okreslonym w umowie.
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7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot musi zyskaé akceptacje Zamawiajacego.

Jezeli sprzet wymaga badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacyjne.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegajg nastgpujgcym etapom odbioru,
dokonywanych przez Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy:

e odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

e  odbidr czesciowy

e  odbidr ostateczny

e odbidér pogwarancyjny
8.2. Odbior robét zanikajacych
Odbior robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych

korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robét. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST 01 ROBOTY BUDOWLANE
CPV 01 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy linii elektroenergetycznych
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robé6t budowlanych
w zakresie budowy o$wietlenia na Plantach Miejskich w Kedzierzynie-Kozlu.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

e  Siec¢ kablowg oswietlenia ulicy,
e instalacje uziemiajaca,
instalacje przeciwporazeniowa.
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczgce robét podano w czesci
ogdlnej specyfikacji.

2. MATERIALY.

* Bednarka stalowa ocynkowana FeZn 25x4 mm

e  Beton zwykty z kruszywa naturalnego C 12/15 (B 15)

e  Grot-tgcznik fi 16 do uziomu fi 18 mm

e Rozlgcznik nadpradowy (w szafie SOU)

e  Koncoéwka kablowa rurkowa do zaprasowywania na zytach Cu, typu K-16 mm2

e  Koncoéwka kablowa rurkowa do zaprasowywania na zytach Cu, typu K-1,5 mm2

e  Koncoéwka kablowa rurkowa do zaprasowywania na zytach Cu, typu K-4 mm2

e Koncoéwka kablowa rurkowa do zaprasowywania na zytach Cu, typu K-35 mm2

e Opaski kablowe typu Oki

e  Oprawa oswietlenia ulicznego ze zrédtem swiatta LED 20W P66 IKO8 Il klasa izolacji z gniazdem i sterownikiem

e Przewdd do uktadania na state YDY 5x1,5 mm2 na napiecie znamionowe 450/750V

e  Kabel elektroenergetyczny YKYzo 5x4 mm2 na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

e  Kabel elektroenergetyczny YAKXS 4x35 mm2 na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

e Zigcze stupowe IZK + wktadki DO1

e  Tabliczka identyfikacyjna

e  Tabliczka ostrzegawcza

e  Uziom sktadany stalowy (stal cynkowana na gorgco) z zamkiem walcowym fi 18x1500mm

e  Wkiadka bezpiecznikowa 6A

®  Ztgcze uziomowe 4xM8x25 dwie ptytki (B do 40 mm, pret fi 14-20 mm)

e Stup aluminiowy, szlifowany, anodowany hp=5,0m malowany w kolorze RAL9005 z fundamentem
refabrykowanym FBw

e materiaty pomocnicze

3. SPRZET.

3.1. Do wykonania robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z
ponizszego sprzetu:

- do robdt montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z
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uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.
4. TRANSPORT.

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogdinej Specyfikacji Techniczne;.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2. Zaprojektowano stupy aluminiowe, anodowane bez szfowe w kolorze RAL9005 o wysokosci 5m, na fundamencie,
malowane fabrycznie elastomerem w kolorze stupa, z wneka stupa min 80mm/350mm, usytuowanej od podioza do
wneki na wysokosci od 500 do 600mm, catkowicie zlicowang z stupem, bezposrednio na stupie zabudowaé oprawe
oswietleniowg z zrédtem $wiatta LED 20W, IP66 3000K (RAI9005) wyposazong w sterownik i gniazdo pod system
zdalnego zarzadzania os$wietleniem pod standard miasta Kedzierzyn Kozle, Il kI ochronnosci. Oprawy zasilane
przewodem YDYzo 5x1,5 0,6/1kV z izolowanego ztgcza stupowego np. I1ZK z wktadkami bezpiecznikowymi typu DO1.
Dla zasilania sieci o$wietlenia zaprojektowano kabel YAKXS 4x35, ktory nalezy utozy¢ w rurze ochronnej grubosciennej
@50 na catej dlugosci, a w wskazanych miejscach z wykorzystaniem przecisku w rurze @75. Oprawa powinna posiada¢
dodatkowe zabezpieczenie przeciwprzepieciowe poza zasilaczem na poziomie min. 10kV oraz zabezpieczenie
chronigce diody LED zamontowane w oprawie przed przegrzaniem. Przewodem LgY 16 mm2 tgczy¢ zyle PEN kabla
zasilajgcego z zaciskiem uziemiajgcym stupa.
5.3. Pomiar energii elektrycznej odbywa sie w czesci wydzielonej ztgcza pomiarowego w istniejgcym ztaczu kablowo-
pomiarowym przy stacji transformatorowej. W ztgczu pomiarowym istnieje licznik 3-fazowy, wraz z zabezpieczeniem
przedlicznikowym . Ztgcze blokowane jest wktadem patentowym. Wydtuzenie istniejgcego obwodu oswietlenia Plant
Miejskich nie spowoduje zwiekszenia mocy przytgczeniowej. Projektowane oprawy zasilane bedg z istniejgcego nowego
obwodu oswietlenia traktow pieszych.
5.4. Dane energetyczne:
PARAMETRY KONSTRUKCYJNE

materiat korpusu — odlew aluminium, malowana proszkowo

materiat klosza — szkfo hartowane przezroczyste

montaz na stupie o $rednicy @48-60mm

oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajgcy na montaz zaréwno na wysiegniku jak i bezposrednio na
stupie,

budowa oprawy pozwala na szybka wymiane uktadu optycznego oraz modutu zasilajgcego

stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK09

szczelnos¢ komory optycznej — IP66

szczelnos¢ komory elektrycznej — IP66

dostep do wnetrza oprawy bez uzycia narzedzi
PARAMETRY ELEKTRYCZNE | FUNKCJONALNOSC

moc maksymalna uwzgledniajgce wszystkie straty —20W

znamionowe napiecie pracy — 230V/50H

ochrona przed przepieciami — 10kV

klasa ochronnosci elektrycznej: Il

trwato$¢ eksploatacyjna oprawy: 100 000h (L90)

wspotczynnik oddawania barw: >70
PARAMETRY OSWIETLENIOWE | POTWIERDZENIA

rodzaj zrédta Swiatta — LED

minimalny strumien $wietlny zrédet $wiatta — 4800 — 5000Im

zakres temperatury barwowej Zzrédet $wiatta — 3000K £10%

utrzymanie strumienia $wietlnego w czasie: 90% po 100 000h (zgodnie z IES LM-80 - TM-21)

oprawa posiada deklaracje zgodnosci WE i certyfikat akredytowanego osrodka badawczego potwierdzajgcy
deklarowane zgodno$ci,

wartosci wskaznika udziatu Swiatta wysytanego ku goérze (ULOR) zgodne z Rozporzgdzeniem

WE nr 245/2009
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moduty LED spetniajg wymagania normy PN — EN 62471 ,Bezpieczenstwo fotobiologiczne lamp i
systeméw lampowych”. Potwierdzeniem tego wymogu s3a raporty z badan w akredytowanym
laboratorium
dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym pozwalajgcym wykonaé obliczenia
parametrow oswietleniowych
w przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrédtowe pliki obliczeniowe
Maks. natezenia $wiatta = 70°: 709 cd/kim
5.6. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA
Jako ochrone przeciwporazeniowg zastosowano:
- ochrone przed dotykiem bezposrednim (ochrona podstawowa);
- ochrone przed dotykiem posrednim (ochrona dodatkowa);
W celu ochrony przeciwporazeniowej przewidziano: szybkie wytgczenie (uktad sieciowy TN-C). Przewdd ochronny PEN
nalezy uziemi¢ bednarkg FeZn 25x4. Rezystancja uziemienia nie powinna przekroczy¢ wartosci 10Q. Bednarke nalezy

podigczy¢ do sondy uziomowej FeZn poprzez zaspawanie lub zacisk krzyzowy zapewniajac galwaniczne potgczenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory miedzyoperacyjne.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg $cian ,
. sposob potgczen,
e  prawidtowos¢ osadzenia drzwi i konstrukciji,
. lokalizacja urzgdzen.
8.2. Odbior czesciowy.
a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddaé elementy urzgdzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien byé
sporzgdzony protokot i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbior koncowy.

a) przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzgdzen nalezy
przedtozyc¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosc¢
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm

przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

b) w szczegolnosci nalezy skontrolowac:
- uzycie wlasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia
- prawidtowo$¢ wykonania potgczen
- jako$¢ zastosowania materiatow
- odlegtos¢ przewoddw wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowos$¢ zainstalowania urzgdzen
- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
- stan izolacji kabli i przewodéw
- skutecznos$¢ ochrony przeciwporazeniowej

- prawidtowos$¢ dziatania urzgdzen elektrycznych

9. PRZEPISY ZWIAZANE
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N SEP-E-004.

,Elektroenergetyczne linie i sygnalizacyjne linie kablowe — projektowanie i budowa”

PN-EN 13201 — 2:2005(U) Oswietlenie drog. Czes¢ 2. Wymagania oswietleniowe.

PN-EN 13201 — 3:2005(U) Oswietlenie drog. Czes¢ 3. Obliczenia oswietleniowe.

PN-EN 13201 — 4:2005(U) Oswietlenie drog. Czes¢ 4. Metody pomiaréw parametréw oswietlenia.

PN — 55/E — 05021
PN — 76/E — 05021
PN — 76/E-05 — 125
PN — 76/E — 90301

PN — 93/E — 90401

PN — 83/E — 063305
PN — IEC 60364-5-523

001/2022/spec

,Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczenie obcigzalnosci przewoddéw i kabli”.
+Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”.
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

,Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV”.

,Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV”.

,Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania”

snstalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobdér i montaz wyposazenia

elektrycznego - Obcigzalno$¢ prgdowa dtugotrwata przewodéw”.



SST 02

INSTALACJA OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO | TELEFONICZNA

CPV 3241000-0 LOKALNA SIEC KOMPUTEROWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z

podtgczeniem sieci monitoringu na Plantach Miejskich w Kedzierzynie-Kozlu z monitoringiem miejskim.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

®  instalacji strukturalnej LAN,

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektowa,

specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczace robét podano w czesci

ogolnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.

2.1. Materialy podstawowe

Dyski do macierzy dyskowej 8TB

Licencje do podtaczenie dodatkowych kamer

Switch niezarzadzalny, 4 porty 10/100/1000BaseTx, 1 port gigabitowy SFP, 4 porty z funkcjg PoE, temp. pracy od -40 do
75 stopni C

Mediakonwerter gigabitowy skretka-swiattowdd, temp. pracy od -40 do 75 stopni

Switch zarzadzalny, 20 portéw SFP, 4 porty combo (SFP/RJ45), zasilanie redundantne HV, temp. pracy -10...60 st. C
Modut gigabitowy SFP, transmisja WDM, swiattowdd jednomodowy, zasieg max. 10km, TX-1310nm, RX-1550nm, temp.
pracy -40...85 stopni

Modut gigabitowy SFP, transmisja WDM, swiattowdd jednomodowy, zasieg max. 10km, TX-1550nm, RX-1310nm, temp.
pracy 0...60 stopni

Stalowa obudowa zewnetrzna spetnia wymagania normy EN 61439-1 (certyfikat TUV SUD). Obudowy sg odpowiednie
do montazu w warunkach przemystowych zewnetrznych switchéw, PLC oraz modutéw 10 METEL. Urzadzenia innych
firm réwniez mogg by¢ montowane w naszych obudowach. Obudowa wyposazona jest w nastepujgce elementy:
Zasilacz 12VDC/120W, Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe 1. + 2. poziom, wytacznik automatyczny 4A, wymiary:
400x300x200 mm, -, 230VAC

Stalowa obudowa zewnetrzna spetnia wymagania normy EN 61439-1 (certyfikat TUV SUD). Obudowy sg odpowiednie
do montazu w warunkach przemystowych zewnetrznych switchéw, PLC oraz modutéw 10 METEL. Urzadzenia innych
firm réwniez mogg by¢ montowane w naszych obudowach. Obudowa wyposazona jest w nastepujgce elementy:
Zasilacz 48VDC/120W, Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe 1. + 2. poziom, wytacznik automatyczny 4A, wymiary:
400x300x200 mm, Montaz na $cianie lub stupie, 230VAC

Adapter do montazu na szynie TH modutéw SL

Panel krosowy FO 24xSC DPX, niezatadowany, 1U

Adapter OS2 LC-PC Quad z kotnierzem do $rub ceramiczny el. dopasowujacy, niebieski

Modut gniazda RJ45 SLX kat.6A ISO STP AWC SL/Keystone

Kabel krosowy S/FTP LSZH kat.6A ISO RJ45 biaty 1m

Ostonka spawu 62mm
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. Kaseta na 24 spawy 62mm uniwersalna do paneli 19"
. Pigtail OS2 LC 9/125um bufor 900um LSZH 2m
. Kabel krosowy SM SC/SC 9/125um, duplex 2.4mm, 1m
. Zestaw montazowy ($ruba, podktadka, koszyczek z nakretka) do osprzetu 19" kpl. 4szt
. Wieszak poziomy 1U, 19" RAL9005
. Kabel S/FTP kat.7, 4/23AWG, zewnetrzny, 500m, 25 lat gwarancji, czarny
3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do robdt montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z

uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.
4. TRANSPORT.
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.
Dobdr transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

—  5.2. Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt rozbudowy, podigczenia sieci strukturalnej i rozmieszczenie
elementéw systemu monitoringu Plant. Cato$é przyjeto na podstawie informacji podanych przez Uzytkownika. W
trakcie realizacji, ostateczna lokalizacja obuddéw zakonczeniowych stanowigcych podstawe sieci teleinformatycznej
systemu monitoringu, a takze lokalizacja gniazd logicznych w wybranych pomieszczeniach (bez zmiany ich ilosci)
powinna by¢ ustalona pomiedzy Uzytkownikiem, a Wykonawca;

—  Wszystkie elementy pasywne sktadajgce sie na okablowanie strukturalne muszg byé trwale oznaczone nazwag lub
znakiem firmowym tego samego producenta-wytworcy elementéw okablowania i pochodzi¢ z jednolitej oferty
kompletnego systemu w takim zakresie, aby zostaly spetnione warunki niezbedne do uzyskania bezptatnego
certyfikatu gwarancyjnego w/w producenta-wytworcy;

—  Projekt przewiduje utworzenie sieci szkieletowej opartej na $wiattowodzie prowadzonym z budynku Urzedu Miasta w
ktérym znajduje sie serwer i stacje robocze do kolejnych mediakonwerteréw/przetgcznikéw w rozdzielnicach
stupowych;

—  Okablowanie obstugiwane jest przez Gtéwny punkt dystrybucyjny (istniejgca szafa teleinformatyczna w budynku UM
Kedzierzyn-Kozle;

—  Pozostate Punkty dystrybucji okablowania, w postaci obudéw zewnetrznych, zlokalizowane sg na stupach
odwietleniowych rozmieszczonych wzdtuz trasy przebiegu okablowania i przedstawione na mapie terenu. Jezeli
podczas instalacji systemu nastgpityby zmiany lokalizacji punktéw majg byé one zaznaczone w dokumentacji
powykonawczej;

— Do kazdego punktu dystrybucyjnego schodzi¢ sie bedzie okablowanie z kamer telewizji dozorowej przypisanych wg
rysunkow. Rdzen sieci w architekturze gwiazdy stanowig mediakonwertery/przetgczniki przemystowe:

. w wykonaniu PoE+ w rozdzielnicach stalowych do zasilania przypisanych im kamer
. w wykonaniu z zasilaczami w rozdzielnicach stalowych do zasilania przypisanych im kamer
. w wykonaniu bez PoE z portami 1GbE do podtgczenia serwera i stacji roboczej

— Do 3 kamer zewnetrznych (kamery kms - zewnetrzne), ma zosta¢ doprowadzony kabel zewnetrzny miedziany
ekranowany S/FTP kat.7, 4/23AWG w powtoce zewnetrznej wykonanej z polietylenu (PE), zakorczony gniazdem RJ45
od obudowy zewnetrznej (gniazdo RJ45 w uchwycie na szyne DIN) oraz gniazdem RJ45 od strony kamery/gniazda
koncowego. Podtgczenie urzgdzenia za pomocg kabla krosowego;

—  Maksymalna dtugos$¢ kabla skretkowego miedzianego (od punktu dystrybucyjnego/zakonczeniowego do gniazda
koncowego) nie moze przekroczy¢ 90 metrow;

— Do 21 kamer zewnetrznych (kamery kmo — zewnetrzne, kamery obrotowe) nalezy doprowadzi¢ kabel krosowy
pozwalajgcy na wpiecie urzgdzenia do obudowy zewnetrznej systemu monitoringu wizyjnego umieszczonej na stupie;

— Do obuddéw zewnetrznych instalowanych na stupach oswietleniowych lub dedykowanych stupach systemu monitoringu
nalezy doprowadzi¢ kabel swiattowodowy jednomodowy, kategorii OS2 zakonczony w obudowie zewnetrznej ztgczami
LC zgodnie z dokumentacjg dotyczaca sieci $wiattowodowej i rysunkami dotgczonymi do projektu;

—  Wszystkie kable okablowania poziomego majg by¢ zakoriczone w osprzecie potgczeniowym zgodnie z normg PN-EN
50173-1;

—  Wszystkie ztgcza Swiattowodowe musza by¢ wypolerowane w fabrycznym procesie produkcyjnym;

—  Potgczenia Swiattowodowe majg zapewniac:

. Mozliwo$¢ zastosowania interfejséw typu LC duplex w panelu krosowym;
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. Mozliwo$¢ transmisji 1000Base-SX lub 1000Base-LX na kablach krosowych LC/LC oraz 1000Base-BX w
standardzie WDM na kablach krosowych LC/LC;

Prowadzenie okablowania pionowego (szkieletowego) w budynku UM Kedzierzyn-Kozle.

Dla okablowania szkieletowego pomiedzy budynkiem UM Kedzierzyn-Kozle a zewnetrzng siecig okablowania
nalezy wykorzysta¢ istniejgca studnie kanalizacji teletechnicznej przed budynkiem UM za posrednictwem ktérej nalezy
wprowadzi¢ kabel $wiattowodowy do punktu dystrybucyjnego CPD w pom. 111 na poziomie Parteru budynku UM. Dla tras
kablowych nalezy przewidzie¢ zachowanie odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach.

Pomiedzy szafg CPD, a szafg PD1 wykonane jest potgczenie za pomocg kabli $wiattowodowych jednomodowych,
po obu stronach zakonczone na przetgcznicach $wiattowodowych. Serwer systemu CCTV wraz z macierzami dyskowymi
znajduje sie¢ w szafie PD1 w pomieszczeniu 214.

Wymagania dla kabli

Tabela 1. Wymagana dla kabla zewnetrznego S/FTP kat.7.

Opis: Kabel S/FTP kat.7

Zgodnos$¢ z normami: CENELEC EN 50288-4-1 | ISO/IEC 11801 Class F
Kategoria 7

Srednica przewodnika: drut 23 AWG

Srednica zewnetrzna kabla 9,65 mm

Temperatura podczas instalacji Minimum przedziat 0°C do +50°C

Ostona zewnetrzna: PE, kolor czarny

Ostona wewnetrzna LSZH

Wymagania dotyczgce gniazd

Wszystkie gniazda majg by¢ zakanczane za pomocg narzedzi np. nozem uderzeniowym lub narzedziem, ktore
pozwala zakonczy¢ wszystkie pary w jednym ruchu i z jednakowg sitg. Celem jest zachowanie minimalnego rozplotu par nie
wigkszego niz 6mm i w efekcie uzyskanie wysokich zapasoéw parametréw transmisyjnych. Jednoczesnie odrzuca sie
wszelkie gniazda zarabiane beznarzedziowo, ktére nie spetniajg powyzszego opisu.

Wymagane jest, aby producent przedstawit certyfikaty pomiarowe niezaleznych akredytowanych laboratoriéw na
zgodnos¢ z parametrami kategorii 6A do 500MHz dla wszystkich gniazd kat. 6A przeznaczonych do zabudowy zgodnie ze
specyfikacjg PN-EN 50173-1 lub ISO/IEC11801.

Obudowa gniazda ma sie sktada¢ w szczelng elektromagnetycznie catos¢, tworzgca klatke Faradaya. Kabel ma byé
zamontowany w gniezdzie w taki sposéb, aby byt zapewniony styk elektryczny ekranu kabla z obudowg gniazda na catym
jego obwodzie.

Zakonczony gniazdem RJ45 od obudowy zewnetrznej (gniazdo RJ45 w uchwycie na szyne DIN) oraz gniazdem
RJ45 od strony kamery. Podtgczenie urzadzenia za pomocg kabla krosowego.

Kable krosowe miedziane

Kable obszaru roboczego (przytaczane do stacji uzytkownika), jak i krosowe (w szafach kablowych) majg by¢
wykonane z linki ekranowanej S/FTP kat.6a. Wtyk ztgcza w szafach dystrybucyjnych RJ45 ma posiadaé szczelng
elektromagnetycznie ostone ekranowana, tak, aby zapewnic¢ kontakt elektryczny z obudowg ekranowanych gniazd RJ45 po
calym obwodzie zlgcza. Wymaga sie standardowej sekwencji rozszycia kabla T568B (preferowana) lub T568A. Ostona
zewnetrzna kabli ma by¢ typu LSZH.

Podtgczenie pomiedzy obudowg zewnetrzng a kamera nalezy wykona¢ kablem krosowym w wykonaniu
zewnetrznym.

Wszystkie kable obszaru roboczego i krosowe majg byé fabrycznie wykonane i testowane. Wszystkie komponenty
sktadowe: wtyki, kabel majg by¢ wyprodukowane i trwale oznaczone przez tego samego producenta co caty system
okablowania. Dodatkowo kable krosowe miedziane majg by¢ zgodne ze specyfikacjg kat.6A. Wymagane jest aby kable
krosowe byly wykonane fabrycznie z linki ekranowanej typu S/FTP, posiadajgcej ostone LSZH oraz zarabiane
mechanicznie.

Okablowanie szkieletowe

Do budowy linii kablowych zaleca sie¢ zastosowanie kabli jednomodowych Z-XOTKtsdD o osrodku tubowym,
okreconym wokot centralnego elementu wytrzymatosciowego i uszczelnieniem osrodka suchym, catkowicie dielektryczny, w
powtoce polietylenowe;j.

Do obstugi kamer i transmisji sygnatu zaplanowano budowe kabli $wiattowodowych jednomodowych. Kable do
wybudowanych odcinkéw rurociggu nalezy wprowadzaé metodg wdmuchiwania. Dla zoptymalizowania wykorzystania
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widkien zastosowano stopniowanie przekroju kabli. Diugosci poszczegdinych odcinkéw kablowych i sposob spawania
widkien przedstawiono na schematach T3 — T5.

Kable nalezy taczy¢ w mufach kablowych metodg spawania pojedynczych widkien w wigzce. Nadmiar kabla nalezy
pozostawi¢ na stelazach zapasow.

Kabel w budynku UM nalezy prowadzi¢ z wykorzystaniem istniejgcych koryt kablowych w rurce karbowane;j,
niepalnej. Kabel zakonczy¢ na przetgcznicy swiattowodowej panelowej. Doktadng lokalizacje panelu uzytkownik wskaze w
trakcie realizacji. Po wprowadzeniu kabla do budynku nalezy odtworzy¢ istniejaca przegrode gazoszczelng na
wprowadzeniu kabla do budynku.

Kabel swiattowodowy XOTKtsdD 72J wyprowadzony z przetgcznicy nalezy zakonczy¢ w pierwszej studni ORANGE
poza budynkiem. Kabel nalezy wykorzystaé do wymiany i przejecia istniejgcego kabla 12J. Wykonawca przy zabudowie
mufy M1 powinien uzgodni¢ z uzytkownikiem czasookres prowadzenia prac na czynnym kablu $wiattowodowym.

W studniach kablowych, budynku UM oraz w szafie sprzetowej kable oznakowac etykietg identyfikacyjng
zawierajgca nastepujace informacje: ,UWAGA KABEL SWIATLOWODOWY”, ,Uwaga — niewidzialne $wiatto lasera”.

Prace w kanalizacji ORANGE nalezy prowadzi¢ na podstawie zawarte umowy na wykorzystanie kanalizacji
teletechniczne;j.

Optyczne i geometryczne wymagane parametry wiékna

- $rednica pola modow 9,2 £0,4/125 +1 um dla 1310 nm
- ttumiennos$¢ jednostkowa dla fali: 1300 nm < 0,40 dB/km
1550 nm < 0,25 dB/km
- dyspersja chromatyczna: < 3,5 ps/nm * km dla fali 1285 - 1330 nm
<20 ps/nm * km dla fali 1525 - 1575 nm
- dtugosc¢ fali odciecia Acc: 1270 nm

- Srednica $wiattowodu w pokryciu pierwotnym po barwieniu: 260 £20 pm
- pozostate parametry kabla sg zgodne z normami IEC, ETSI oraz wymaganiami techniczno-eksploatacyjnymi dla
kabli i linii Swiattowodowych

Kable krosowe $wiattowodowe

Swiattowodowe kable krosowe muszg byé wykonane fabrycznie, maszynowo polerowane, fabrycznie
przetestowane i posiada¢ protokoty badan dla kazdego kabla oddzielnie. Kable krosowe muszg by¢ fabrycznie zakonczone
z obu stron interfejsem typu LC, z ceramiczng ferullg i by¢ wykonane z widkna $wiattowodowego o srednicy rdzenia 9 ym..
Kazdy kabel musi byé zapakowany osobno i posiadaé¢ nadruk z informacja o indywidualnych wartosciach pomiarowych.

Ze wzgledu na parametry optyczne i geometryczne, niedopuszczalne jest stosowanie kabli krosowych zarabianych i
polerowanych recznie.

Panel krosowy okablowania szkieletowego w punkcie dystrybucyjnym w UM Kedzierzyn-Kozle

Nalezy zastosowac uniwersalny panel $wiattowodowy prosty o wysokosci 1U oraz konstrukcji umozliwiajgcej
montaz w szafie z rozstawem szyn mocujgcych 19” oraz montazu 24 adapteréw QUAD oraz montowania kaset na spawy o
tacznej pojemnosci min. 24 widkien.
Ze wzgledu na niezawodnos$¢ potaczen swiattowodowych oraz jego serwisowanie wymaga sig by:
—  Budowa i wyposazenie panelu zapewnialy zabezpieczenie interfejsow Swiattowodowych przed kurzem, tj. maja
by¢ stosowane zatyczki do adapteréw;
—  Panel ma posiadac przepusty lub inne wyposazanie zapewniajace trwate mocowanie kabla $wiattowodowego
na obudowie panelu;
—  Panel ma posiada¢ odpowiednie elementy stuzagce do prowadzenia oraz sktadowania zapasu wiodkien
Swiattowodowych (krzyzak zapasu widkien, przepusty kablowe);
—  Panel ma mie¢ konstrukcje szufladowa, tj. wysuwang i wyjmowang szuflade, na ktorej jest mocowany kabel i
wykonuje sie potaczenia ztgczy FO do widkien;

Panel krosowy do okablowania szkieletowego Swiattowodowego nalezy wyposazy¢ w adaptery dupleksowe typu LC
z ceramicznym elementem dopasowujgcym.

- 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej.

Odbiér odbywa sie na czterech ptaszczyznach:
sweryfikacja struktury systemu okablowania
sweryfikacja doboru komponentéw
sweryfikacja wydajnosci systemu okablowania
sweryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
6.2. Weryfikacja struktury systemu okablowania.
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku badz budynkach oraz dtugosci potgczen
pomiedzy nimi. Muszg by¢ spetnione wymagania opisanew PN-EN 50173-1:2004.
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6.3. Weryfikacja doboru komponentow.
Zgodnie z punktem 6.2.2.1 ,Wybér komponentow” normy PN-EN 50173-1:2004 wydajnos$¢ systemu okablowania definiujg
komponenty skfadajgce sie na poszczegdlne tory transmisyjne:, [...]

ekomponenty kategorii 5 zapewniajg wydajnos¢ klasy D okablowania symetrycznego;

eskomponenty kategorii 6 zapewniajg wydajnos¢ klasy E okablowania symetrycznego;

eskomponenty kategorii 7 zapewniajg wydajnos¢ klasy F okablowania symetrycznego.

Kable i potaczenia réznych kategorii mogg by¢ mieszane ze sobag w kanale, jednakze
o wydajnosci kanatu bedzie decydowat element o najstabszej wydajnosci.”
W przypadku doboru komponentéw $wiattowodowych muszg by¢ spetnione zapisy tej samej normy PN-EN 50173-
1:2004.
6.4. Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania.
Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegdélnych jego taczy statych bgdz kanatéw polega
na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z normg PN-EN 50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich
przyrzaddéw okreslonej doktadnosci. Przy badaniu okablowania symetrycznego klasy E nalezy postuzy¢ sie przyrzgdem
pomiarowym poziomu lll, zas klasy F — przyrzgdem pomiarowym poziomu IV.
Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci fgczy statych okablowania poziomego i szkieletowego w klasie wydajnosci, w
jakiej projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich taczy
statych systemu.

6.5. Pomiary dynamiczne

ePomiary wykonywane okreslajg parametry toru transmisyjnego Parametry transmisyjne muszg by¢ poddane
analizie w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci. Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na
raporcie pomiarowym dla kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego lub kazdego oddzielnego
widkna $wiattowodowego.

ePomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada wgrane oprogramowanie
umozliwiajgce pomiar parametréw wediug aktualnie obowigzujgcych standardéw. Analizator pomiaréw musi
posiadac aktualny certyfikat potwierdzajacy doktadnos¢ jego wskazan.

e Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowac¢ sie¢ minimum Il poziomem
doktadnosci (proponowane urzadzenia to np. MICROTEST Omniscanner, FLUKE DSP-4300 lub FLUKE DTX)

eDo pomiaréw czesci miedzianej nalezy bezwzglednie uzy¢ uniwersalnych adapteréw pomiarowych.
Wykorzystanie do pomiarow adapterow pomiarowych specjalizowanych pod konkretne rozwigzanie
konkretnego producenta jest niedopuszczalne, gdyz nie gwarantuje petnej zgodnosci ze wszystkimi
wymaganiami normy (w szczegélnosci
z wymaganiem dotyczgcym zgodnosci komponentéw z metodg pomiarowg De-Embedded).

e Pomiary nalezy wykonaé w konfiguracji pomiarowej ,tacza statego” (ang. ,Permanent Link”) — przy
wykorzystaniu uniwersalnych adapteréw pomiarowych do pomiaru fgcza statego Kategorii 6/Klasy E (nie
specjalizowanych pod zadnego konkretnego producenta ani zadne konkretne rozwigzanie). Taka konfiguracja
pomiarowa daje w wyniku analize catego facza, ktére znajduje sie ,w Scianie”, tgcznie z gniazdami korcowymi
zaréwno w panelu krosowym, jak i gniezdzie uzytkownika.

o Adaptery pomiarowe ,tacza statego” musza by¢ wyposazone w koncowki pomiarowe, oznaczone symbolem
PMO06 (pasujg do wyzej podanych typow analizatoréw okablowania).

Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawierac:

*Wire Map mapa potgczen pinéw kabla,
elLength diugosé poszczegolnych par,
eResistance rezystancja pary

e Capacitance pojemnosé pary

e|mpedance impedancja charakterystyczna
e Propagation Delay czas propagaciji,

eDelay Skew opodznienie skrosne,

¢ Attenuation ttumiennos¢,

oeNEXT przestuch,
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¢ACR stosunek ttumienia do przestuchu,

eReturn Loss ttumiennos$¢ odbicia,

eELFEXT ujednolicony przestuch zdalny,

«PS NEXT suma przestuchoéw poszczegdlnych par,
«PS ACR suma tlumiennosci poszczegdlnych par,
oPS ELFEXT suma przestuchow zdalnych,

ePomiary czesci swiattowodowej nalezy wykonaé przy wykorzystaniu odpowiednich kohcéwek pomiarowych lub
oddzielnego miernika mocy. W przypadku wykorzystania koncéwek pomiarowych do analizatorow
okablowania wymienionych powyzej nalezy dokona¢ pomiaru przy ustawieniu miernika w konfiguracji ,OF-
300”
e Pomiar toru transmisyjnego $wiattowodowego powinien okresla¢ ttumienie tgcza
w dwoch oknach transmisyjnych: 850nm i 1300nm
eNiezaleznie od rodzaju widkna Swiattowodowego kompletny pomiar tlumienia kazdego toru transmisyjnego
Swiattowodowego powinien by¢ przeprowadzony w dwie strony
w dwoch oknach transmisyjnych:
e- od punktu A do punktu B w oknie 850nm
e- od punktu B do punktu A w oknie 850nm
e- 0od punktu A do punktu B w oknie 1300nm
e- 0d punktu B do punktu A w oknie 1300nm
*Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ sie informacja opisujagca wysoko$¢ marginesu pracy (inaczej zapasu lub
marginesu bezpieczenstwa, tj. réznicy pomiedzy wymaganiem normy
a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej wielkosci mierzonej) podanych
przy najgorszych przypadkach. Parametry transmisyjne muszg by¢ poddane analizie w catej wymaganej
dziedzinie czestotliwosci. Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla
kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego lub kazdego oddzielnego widkna swiattowodowego.
6.6. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajagc w to sprawdzenie zgodnosci
dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalac;ji.
6.7. Prace wykonczeniowe.
Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych z listew z tworzywa
ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupetnienie taczenia pokryw na prostych odcinkach
tacznikami, uzupetnienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy
uzupehi¢ silikonem lub inng masg uszczelniajacg.
Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z pokrywa), nalezy je zamkng¢.
Nalezy zamkng¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzgcg przez granice strefy pozarowej, $wiatto jej otworu nalezy zamkngé
odpowiednig masg uszczelniajgcg, charakteryzujgca sie wiasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z
przepisami p.poz. i przymocowaé w miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacjg o tak zbudowanej granicy
strefy.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem okablowania,
wykorzystujgc opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na pozniejszg rozbudowe instalacji.
Elementami, ktére nalezy oznaczac sa:
epomieszczenia punktow dystrybucyjnych,
eszafy i stojaki zawierajace elementy systemu okablowania,
eposzczegodlne panele krosowe,
eposzczegdlne porty tych paneli,
ea takze wszystkie gniazda uzytkownikéw.
Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg zawierajgca nastepujgce elementy:

001/2022/spec



epodstawa opracowania

einformacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej instalac;ji
eopis wykonanej instalacji wraz zainstalowanych opisem wybranych technologii

elista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa elementu / llosé
eschemat potgczen elementow instalacji

epodktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji

ewidoki szaf i stojakéow w punktach dystrybucyjnych

e widoki wszystkich rodzajow punktow uzytkownikéw

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej muszg zgadzac sie z rzeczywistoscia.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Ogdélnej Specyfikacji Technicznej.

7.2. Obmiar robé6t polega na okresleniu faktycznego zakresu roboét oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatéw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych
konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania rob6t pomiedzy wykonawca, a inspektorem nadzoru.
Jednostkg obmiarowi dla przewodéw elektrycznych jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i urzgdzen jest 1 sztuka
(1 komplet). Obmiaru robét dokonuje wykonawca w sposob okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar
robot wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robdt nalezy
poréwnac z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilosci robét.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiory miedzyoperacyjne.

Odbiorowi migdzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposob potgczen,
. lokalizacja urzadzen.
8.2. Odbior czesciowy.
a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddaé elementy urzgdzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robdt, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru cze$ciowego powinien byé
sporzgdzony protokoét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbior koncowy.

. przy odbiorze koncowym urzgdzen, instalacji i regulacji urzagdzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosc¢
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

e w szczegolnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wiasciwych materiatow i elementéw urzadzenia

- prawidtowos$¢ wykonania potgczen

- jakos¢ zastosowania materiatow

- prawidtowos¢ zainstalowania urzgdzen

- zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 50132-5-1:2012E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Cze$¢ 5-1: Transmisja wideo — Ogélne wymagania eksploatacyjne;

- PN-EN 50132-5-2:2012E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Cze$¢ 5-2: Protokoty sieciowe (IP) dotyczgce transmisji wideo;

- PN-EN 50132-7:2013-04E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania;

- PN-EN 62676-1-1:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-1:
Wymagania systemowe -- Postanowienia ogdine;
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PN-EN 62676-1-2:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-2:
Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmisji wizji;

PN-EN 62676-2-1:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Czes$¢ 2-1:
Protokoty transmisji wizji -- Wymagania ogolne;

PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes$¢ 1:
Wymagania ogoine

ISO/IEC11801:2011 - Information technology - Generic cabling for customer premises

PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes¢é
2: Budynki biurowe;

PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 1- Specyfikacja
i zapewnienie jakosci;

PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2 - Planowanie
i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

PN-EN 50174-3:2014 Czes$¢ 2: Planowanie i wykonywanie instalacji na zewnatrz budynkéw

PN-EN 50310:2012 Stosowanie pofgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym

PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania Badanie
zainstalowanego okablowania;

PN-ISO/IEC 14763-3:2009/A1:2010 Technika informatyczna - Implementacja i obstuga okablowania w
zabudowaniach uzytkowych - Czes¢ 3: Testowanie okablowania $wiattowodowego

ZN-OPL-001/93 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Kablowe linie

optotelekomunikacyjne. Ogélne wymagania techniczne. — Warszawa, 1993.

ZN-OPL-002/96 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosigzne. Linie

optotelekomunikacyjne. Ogélne wymagania techniczne. — Warszawa, 1996.

ZN-OPL-004/15 Telekomunikacyjne linie kablowe. Zblizenia i skrzyzowania z innymi obiektami
budowlanymi. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-005-1/14 Optotelekomunikacyjne linie kablowe. Czg$¢ 1: Widkna swiattowodowe. Wymagania i
badania . — Warszawa, 2014.

ZN-OPL-005-2/14 Optotelekomunikacyjne linie kablowe. Cze$¢ 2: Kable $wiattowodowe. Wymagania i
badania. — Warszawa, 2014.

ZN-OPL-006/15 Linie optotelekomunikacyjne. Spoiny zgrzewane oraz mechaniczne $wiatlowodow
jednomodowych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-008/14 Linie optotelekomunikacyjne. Kasety spoin witdkien i ostony ztgczowe do zastosowan w
Swiattowodowych systemach telekomunikacyjnych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2014.
ZN-OPL-009/13 Linie optotelekomunikacyjne. Przetgcznice $wiattowodowe. Wymagania i badania. —
Warszawa, 2013.

ZN-OPL-010/16 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Osprzet dla telekomunikacyjnych linii kablowych
nadziemnych i napowietrznych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-011/96 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogoélne wymagania

techniczne. — Warszawa, 1996.

ZN-OPL-012/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja pierwotna i rurociagi kablowe.
Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-013/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja wtérna. Wymagania i badania. —
Warszawa, 2015.

ZN-OPL-014/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Elementy kanalizacji. Wymagania i badania. —
Warszawa, 2015.

ZN-OPL-022/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Przywieszki identyfikacyjne. Wymagania i
badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-023/16 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Studnie kablowe.

Wymagania i badania. — Warszawa, 2012.

ZN-OPL-025/99 Telekomunikacyjne linie kablowe. Tasmy ostrzegawcze i

ostrzegawczo-lokalizacyjne. Wymagania i badania. — Warszawa, 2000.

ZN-OPL-026/06 Telekomunikacyjne linie kablowe. Stupki oznaczeniowe i

oznaczeniowo-pomiarowe. Wymagania i badania. — Warszawa, 2006.

ZN-OPL-027/96 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe o zytach

metalowych. Ogélne wymagania techniczne. — Warszawa, 1996.

ZN-OPL-028/15 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Tory kablowe abonenckie. Wymagania i badania.
— Warszawa, 2015 Nowos$¢

ZN-OPL-029/15 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Kable telekomunikacyjne symetryczne o zytach
miedzianych. Kable i przewody krosowe. Wymagania i badania. -Warszawa, 2015

ZN-OPL-030/05 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Lgczniki zyt. Wymagania i badania. — Warszawa,
2005.

ZN-OPL-031/11 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Ostony ztgczowe —

termokurczliwe i owijane. Wymagania i badania. — Warszawa, 2011.

ZN-OPL-032/05 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. taczéwki i zespoly tgczéwkowe, kablowe i
przetgcznicowe. Wymagania i badania. — Warszawa, 2005.
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ZN-OPL-033/05 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Obudowy zakonczen kablowych. Wymagania i
badania. — Warszawa, 2005.

ZN-OPL-035/12 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Przytgcze abonenckie i sie¢ przytaczeniowa.
Wymagania i badania. — Warszawa, 2012.

ZN-OPL-036/15 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Urzadzenia ochrony ludzi i sieci
telekomunikacyjnej przed przepieciami i przetezeniami. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.
ZN-OPL-037/10 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Systemy uziemiajgce

telekomunikacyjnych obiektéw budowlanych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2010.
ZN-OPL-039/97 Zaktadowy Katalog Naktadow Rzeczowych. Linie

optotelekomunikacyjne. — Warszawa, 1997. — 96 s.

ZN-OPL-040/97 Zaktadowy Katalog Naktadéw Rzeczowych. Telekomunikacyjne sieci miejscowe.
(Uzupetnienie do KNR 5-01). — Warszawa, 1997. — 100 s.

ZN-OPL-042/00 Karty telekomunikacyjne. Elektroniczna karta stykowa. Podstawowe wymagania i
badania. — Warszawa, 2000.

ZN-OPL-043/14 Linie optotelekomunikacyjne. Tiumiki $wiattowodowe do zastosowan w sieciach
jednomodowych Wymagania i badania — Warszawa, 2014.

ZN-OPL-044/13 Linie optotelekomunikacyjne. Zigcza rozitgczalne dla $wiattowodéw jednomodowych.
Wymagania i badania.— Warszawa, 2013.

ZN-OPL-045/13 Linie optotelekomunikacyjne. Swiatfowodowe elementy

rozgateziajgce do zastosowan w sieciach jednomodowych. Wymagania i badania — Warszawa, 2013.
ZN-OPL-046/13 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Szafy zewnetrzne do zastosowan
telekomunikacyjnych. Wymagania i badania — Warszawa, 2013.

ZN-OPL-047/06 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Przetgcznice gtéwne PG (MDF). Wymagania i
badania — Warszawa, 2006.

ZN-OPL-048/14 Linie optotelekomunikacyjne. Mikrorurki i ztgczki mikrorurek do zastosowan w
Swiattowodowych systemach telekomunikacyjnych. Wymagania i badania — Warszawa, 2014.
ZN-OPL-049/14 Linie optotelekomunikacyjne. Swiatlowodowe cyrkulatory do zastosowan w sieciach
jednomodowych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2014.

ZN-OPL-050/14 Linie optotelekomunikacyjne. Swiattowodowe izolatory do zastosowan w sieciach
jednomodowych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2014.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie
(Dz.U. 2005 nr 219 poz. 1864)



SST 03 INSTALACJA SYSTEMU MONITORINGU CCTV WEWNATRZ BUDYNKU

CPV 32333000-6 Aparatura do nagrywania lub powielania obrazu wideo

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robot elektrycznych i
teletechnicznych w zakresie instalacji systemu monitoringu CCTV wewnagtrz budynku.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

® instalacji systemu sygnalizacji napadu i wlamania ,
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczace robét podano w czesci
ogolnej specyfikaciji.

2. MATERIALY.

e  Kamera 3.2-10.0mm motorised P-Iris lens, Outdoor rated, Clear bubble, IK10 Impact Rating, True DN w/Smart IR,
True WDR, PoE / 24VAC

e Adapter do montazu na stupie z podwdéjnym zaciskiem do uzytku z ADCDMWALL lub ADLOMARM. Czarne
wykonczenie

e Kamera PTZ 2MP Outdoor with Adaptive IR to 150M; 4.3-129mm 30X Optical Zoom with 12 x Digital Zoom;
0.03Lux Colour, 0.001Lux B/W, 0.0Lux IR; True Day / Night; True WDR, IK10 impact rating for vandal resistance,
24VAC, UPoE, No Bubble, IP66, =600C rated

e  Uchwyt montazowy do kamery IR PTZ

e  Adapter do montazu na stupie do uchwytu RHOLW

e  Dyski do macierzy dyskowej 8TB

e Licencje do podtaczenie dodatkowych kamer

e  Switch niezarzadzalny, 4 porty 10/100/1000BaseTx, 1 port gigabitowy SFP, 4 porty z funkcjg PoE, temp. pracy od
-40 do 75 stopni C

e  Mediakonwerter gigabitowy skretka-$wiattowdd, temp. pracy od -40 do 75 stopni

e  Switch zarzadzalny, 20 portéw SFP, 4 porty combo (SFP/RJ45), zasilanie redundantne HV, temp. pracy -10...60
st.C

e  Modut gigabitowy SFP, transmisja WDM, $wiattowdd jednomodowy, zasieg max. 10km, TX-1310nm, RX-1550nm,
temp. pracy -40...85 stopni

e Modut gigabitowy SFP, transmisja WDM, $wiattowdd jednomodowy, zasieg max. 10km, TX-1550nm, RX-1310nm,
temp. pracy 0...60 stopni

e Stalowa obudowa zewnetrzna spetnia wymagania normy EN 61439-1 (certyfikat TUV SUD). Obudowy sg
odpowiednie do montazu w warunkach przemystowych zewnetrznych switchéw, PLC oraz modutéw IO.
Urzadzenia innych firm réwniez mogg by¢ montowane w naszych obudowach. Obudowa wyposazona jest w
nastepujgce elementy: Zasilacz 12VDC/120W, Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe 1. + 2. poziom, wytgcznik
automatyczny 4A, wymiary: 400x300x200 mm, -, 230VAC

e Stalowa obudowa zewnetrzna spetnia wymagania normy EN 61439-1 (certyfikat TUV SUD). Obudowy sg
odpowiednie do montazu w warunkach przemystowych zewnetrznych switchéw, PLC oraz modutéw IO.

Urzadzenia innych firm réwniez mogg by¢ montowane w naszych obudowach. Obudowa wyposazona jest w
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nastepujgce elementy: Zasilacz 48VDC/120W, Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe 1. + 2. poziom, wytgcznik
automatyczny 4A, wymiary: 400x300x200 mm, Montaz na $cianie lub stupie, 230VAC

e  Zamek obudowy zewnetrznej

e Uchwyt na stup do obudowy zewnetrznej

e Kaseta na spawy

e  Transformator TRF24100T-DIN do obudowy zewnetrzne;j

Adapter do montazu na szynie TH modutéw SL
3. SPRZET.

3.1. Do wykonani roboét instalacji Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do robot montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych

rozwigzan technicznych
4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu zostaty przedstawione w czesci Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.

Dobor transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikaciji Techniczne;j.

5.2. Projektowany system dozoru wizyjnego CCTV sktada sig z:

. Dwéch rodzajow kamer:

o 3 kamer zewnetrznych tubowych o rozdzielczosci do 3 Mpix z obiektywem zmiennoogniskowym 2.8 - 12
mm oraz promiennikiem podczerwieni IR

o 21 kamer zewnetrznych szybkoobrotowych PTZ o rozdzielczosci do 2 Mpix, z 30-krotnym zoomem
optycznym i 12-krotnym zoomem cyfrowym oraz funkcjg TWDR (ang. True Wide Dynamic Range),
wandaloodpornej — o wspotczynniku IK10;

. Przemystowych mediakonwerteréw/przetgcznikéw sieciowych umieszczonych w obudowach zewnetrznych do
obstugi kamer;

. Przetacznika szkieletowego umieszczonego w szafie rack w punkcie dystrybucyjnym UM Kedzierzyn-Kozle;
. Istniejgcego serwera z macierzami dyskowymi do obstugi systemu monitoringu CCTV;

Montaz instalacji oraz prowadzenie okablowania przeznaczonego dla systemu dozoru wizyjnego CCTV

System dozoru wizyjnego CCTV wykorzystuje okablowanie miedziane oraz $wiattowodowe, a takze elementy
przytaczeniowe przedstawione powyzej w czesci dokumentacji dotyczacej sieci transmisji danych systemu monitoringu
wizyjnego.

System monitoringu

Projekt zaktada budowe i montaz systemu CCTV IP opartego o kolorowe kamery wysokiej rozdzielczosci
stacjonarne i obrotowe. Kamery stacjonarne 3 MPx typu bullet wyposazone w zintegrowany obiektyw moto-zoom,
promiennik podczerwieni do 25m, TWDR120dB, klase szczelnos¢ IP67, wandaloodpornos¢ IK10, wsparcie 3 strumieni, oraz
prace w zakresie temperatur -40°C ~ 50°C. Kamery szyboborotowe o rozdzielczosci 2 MPx, 30x zoom optyczny, ze
zintegrowanym promiennikiem IR o zasiegu do 150m, TWDR 93dB, klase szczelno$¢ IP66, wandaloodpornosé 1K10,
wsparcie 3 strumieni oraz prace w zakresie temperatur -50°C ~ 60°C. Kamery zasilane z zasilaczy lub PoE+. Sterowanie
kamerami PTZ przy pomocy i z wykorzystaniem urzgdzen posiadanych przez inwestora.

Rejestracja i analiza obrazéw z kamer odbywac¢ sie bedzie na dedykowanym serwerze zlokalizowanym szafie
teletechnicznej PD1 w pomieszczeniu 214 Urzedu Miasta , w ktérym zlokalizowany jest serwer systemu monitoringu.
System zapewnia rejestracje obrazéw zgodnie z zatozeniami uzytkownika i zostanie rozbudowany o dodatkowa przestrzen
dyskowg uwzgledniajacg powierzchnie dyskowa niezbedng do rejestracji obrazu z projektowanych kamer. Podglad obrazéw
lokalnie na dwdch stacjach roboczych w pomieszczeniach nadzoru z mozliwoscig wyniesienia w dowolne miejsce na terenie
obiektu.

Projektowany system pracuje w oparciu o architekture Serwer-Klient i jest w petni skalowalny.

Zasilanie instalacji systemu dozoru wizyjnego CCTV

Zaktada sie zasilanie kamer zewnetrznych szybkoobrotowych PTZ przez transformator 24 V AC zamontowany w
dedykowanej szafce zewnetrznej z ochrong IP66 zamontowanej na odpowiednim uchwycie na stupie oraz dla kamer
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stacjonarnych typu bullet przez wykorzystanie kabla miedzianego skretkowego poprzez PoE (ang. Power over Ethernet) z
dedykowanych pod system dozoru wizyjnego CCTV urzgdzen aktywnych przewidzianych do montazu w projektowanych
szafkach zewnetrznych instalowanych na stupach oswietleniowych rozmieszczonych na terenie chronionym, ktére zostaty
opisane szczegotowo w dokumentacji projektowe;.

Instalacja systemu monitoringu w obudowach zewnetrznych montowanych na stupach

Instalacja kamer zewnetrznych w obszarze terenu chronionego bazuje na obudowach zewnetrznych instalowanych
na stupach oswietleniowych. Kazda z instalowanych obudéw wymaga doprowadzenia zasilania 230V ze zigcza na stupie,
ktére zostanie podpiete poprzez ukitad zabezpieczajgcy do zasilacza mieszczacego sie w tej obudowie. Zasilacze 12V DC
zasilajg mediakonwertery, natomiast zasilacze 48V DC zasilajg switche przemystowe, za$ zasilanie do kamer bullet
doprowadzone jest z dedykowanych pod system dozoru wizyjnego CCTV urzadzen aktywnych za posrednictwem POE.
Wyijatek stanowig kamery obrotowe PTZ wymagajgce zasilania 24V AC. Kamera PTZ zasilana jest za posrednictwem
transformatora umieszczonego w obudowie zewnetrznej na stupie.

Tabela 2. Obudowa zewnetrzna — wymagania

Nazwa Obudowa zewnetrzna
Wymiary 400 x 300 x 200 mm
Materiat obudowy Stalowa obudowa zewnetrzna, zoptymalizowana dla switchéw montowanych na

zewnatrz, wyposazona w szyny DIN

Poziom IP 66

Zgodnos¢ EN 61439-1

Wytacznik automatyczny wytgcznik automatyczny 4A-char. C
Zabezpieczenie 1+ 2 poziom

przeciwprzepieciowe

Zasilacz Zasilacz 12V lub 48V/120W

Opcjonalnie transformator TRF24100T-DIN

Uchwyt Holder na stupowy - OH4320/Uchwyt do montazu na $cianie KIT-OH
Zabezpieczenie Zamkniecie na klucz

Kaseta na spawy Zainstalowana w obudowie

Urzgdzenia wymagane do realizacji systemu dozoru wizyjnego CCTV
Urzadzenia systemu dozoru wizyjnego CCTV IP maja spetniac ponizsze wymagania:
Kamery

Tabela 3. Wymagania dla kamery zewnetrznej tubowej 3MP ze zautomatyzowang optyka.

Nazwa Kamera zewnetrzna tubowa wandaloodporna 3Mpix

Informacje ogdine Matryca: 1/2.8” 3.21MP CMOS

Rozdzielczos$é: 2065x1553, 30fps

Min. Oswietlenie: 0.05 Lux kolor, 0.005 Lux czarno-biatyz
Zgodnos¢ ze standardem ONVIF: Tak

Kompresja sygnatu wideo: H.264 / H.265 / IntelliZip / MJPEG

Funkcje kamery Oswietlacz podczerwieni: Tak, 40m

Dzien/Noc: True D/N z ICR

TWDR: 140dB

Balans bieli: Auto/Mechaniczny

Prywatne strefy: Tak, do 9 stref

Detekcja ruchu: Tak, 3 strefy

Liczba strumieni: 3

Karta SD: mozliwos¢ instalacji karty pamigci w slocie w kamery
Nagrywanie przed alarmem: Tak

Wejscia/wyjscia alarmowe: Tak, 1/1

Soczewka Ogniskowa: 3.2 — 10 mm zmienna

Focus: Auto

Kat widzenia ptaszczyzna pozioma: 29.34° — 94.7°
Kat widzenia ptaszczyzna pionowa: 22°— 68.7°

Obraz Rodzaj kompres;ji: H.264 / H.265 / Intellizip / MJPEG
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Dostepne rozdzielczo$ci: 2048x1536
1920x1080,1664x936 ,1280x720 ,1024x576 ,640x480,640x360 ,480x360,384x288
Maksymalna liczba klatek na sekunde: 60ips

Parametry sieciowe

Ethernet: RJ-45 (10/100Base-T)

Wspierane protokoty: TCP/IP, IPv4, IPv6, TCP, UDP, HTTP, FTP, DHCP, WS-Discovery, DNS,
DDNS, RTP, RTCP, RTSP, TLS, Unicast, Multicast, NTP, ICMP, IGMP, SMTP, WS-Security,
IEEE 802.1x, PEAP, EAP-TLS, EAPoL, SSH, HTTPS, SOAP, WSAddressing, CIFS, SNMP,
UPNP, RTSP, LLDP

Bezpieczenstwo: TLS - RFC5246 v1.2, HTTPS (HTTP over TLS) - RFC2818, WS-Security,
Certificate Management, Multi-Level Password Protection, IP Address/ Filtering, HTTPS
Encryption, One-Click Security Hardening, User Access Log, Validate Complex Credentials,
Disabling Unused Protocols, IEEE / 802.1x Including: PEAP, EAP-TLS, EAPoL

Pozostate

Zasilanie: 24V AC, PoE 802.3af (802.3at Type 1)
Pobdr mocy: 12.95W

Temperatura operacyjna: -40° do 50°C

Poziom ochrony IP: IP66/IP67

Wandaloodporna: Tak, IK-10

Wymiary: 91 x 352.5 mm

Waga: 1,75 kg

Tabela 4. Wymagania dla kamery zewnetrznej szybkoobrotowej PTZ 2MP.

Nazwa

Kamera szybkoobrotowa PTZ 2MP

Informacje ogdlne

Matryca: 1/3”

Rozdzielczo$¢ maksymalna: 1920x1080, 60fps

Min. Oswietlenie: 0.2 lux na 1/30s; 0.03 lux na 1/4s kolor, 0.001 lux na 1/4s czarno-biaty, 0.0 lux
z podczerwienig

Zgodnos¢ ze standardem ONVIF: Tak

Kompresja: H.264 / H.265 / IntelliZip / MJPEG

Funkcje kamery

Oswietlacz podczerwieni: Tak, 150m

Dzien/Noc: True D/N z ICR

TWDR: Tak

Balans bieli: Auto/Mechaniczny

Prywatne strefy: Tak, do 8 stref

Strumienie: do 5

Karta SD: mozliwo$¢ instalacji karty pamieci w slocie w kamery Nagrywanie przed alarmem: Tak
Wejscia/Wyjscia alarmowe: Tak, 2/2

Funkcje PTZ

Kat pochylenia: -15° ~ +90°

Obrot dookota: 360° ciagty

Szybkos$¢ manualna — 0.1° ~ 90°/s

Szybkos¢ presetu: Pan : 0.1°/s ~ 240°/s

Tilt: 0.1° ~ 160°/s

Liczba Presetéw/Sekwencji: 96/16

Redukcja szumoéw: Tak, Cyfrowa redukcja szumu 2D i 3D

Soczewka

Ogniskowa: 4.3 — 129 mm zmienna

Zoom optyczny: 30x

Zoom cyfrowy: 12x

Apertura: F1.6W- F4.7T

Kat widzenia ptaszczyzna pozioma: 2,4 - 65°
Kat widzenia ptaszczyzna pionowa: 1,4 - 38°

Obraz

Rodzaj kompresiji: H.264 / H.265 / IntelliZip / MJPEG
Dostepne rozdzielczosci: 1920 x 1080 (1080p) 16:9
1600 x 900 (HD+) 16:9

1280 x 720 (720p) 16:9

1024 x 576 (PAL+) 16:9

960 x 540 (gHD) 16:9

800 x 450 16:9

640 x 360 (nHD) 16:9

480 x 270 16:9

320 x 180 16:9

160 x 90 16:9

Maksymalna liczba klatek na sekunde: 2MP (60ips)

Parametry sieciowe

Ethernet: RJ-45 (10/100/1000Base-T)
Wspierane protokoty: TCP/IP, IPv4, IPv6, TCP, UDP, HTTP, FTP, DHCP, WS-Discovery, DNS,
DDNS, RTP, RTCP, RTSP, TLS, Unicast, Multicast, NTP, ICMP, IGMP,
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SMTP, WS-Security, IEEE 802.1x, PEAP, EAP-TLS, EAPoL, SSH, HTTPS, SOAP,
WSAddressing, CIFS, SNMP, UPNP, RTSP, LLDP

Bezpieczenstwo: HTTPS, TLS, WS-Security, Certificate Management, Multi-Level Password
Protection, IP address filtering, HTTPS encryption, One-Click Security

Hardening, User Access Log, Validate Complex Credentials, Disabling Unused Protocols, IEEE
802.1x including: PEAP, EAP-TLS, EAPoL

Obstugiwane przegladarki: Internet Explorer 8.0 lub wyzej, Firefox, Safari, Chrome

Pozostate Zasilanie: UPoE 802.3bt Class 6, 24VAC
Pobdr mocy: 51W

Temperatura operacyjna:

-50°C to 60°C (zewnetrzna)

Wymiary i waga (kamera zewnetrzna):
Wysoko$¢: 330 mm

Srednica: 190 mm

Waga: 5,2 kg

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiory migedzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewoddow
. sposob potgczen,
. lokalizacja urzgdzen.
8.2. Odbior czesciowy.
a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddaé elementy urzgdzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien byé
sporzgdzony protokot i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbior koncowy.

. przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzgdzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosc¢
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

e w szczegolnosci nalezy skontrolowaé:

- uzycie wlasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
- prawidtowo$¢ wykonania potgczen
- jakos$¢ zastosowania materiatow
- odlegtos¢ przewoddw wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowos¢ zainstalowania urzgdzen
- zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczng

9. PRZEPISY ZWIAZANE
e PN-EN 50132-2-1:2007 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV w zastosowaniach dotyczgcych

zabezpieczenia -- Cze$¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biatej

. PN-EN 50132-5:2002 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢
5. TeletransmisjaPN-EN 50132-7:2003 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania,

e  PN-EN 50132-5-1:2012E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czes$¢ 5-1: Transmisja wideo — Ogélne wymagania eksploatacyjne;
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°« - PN-EN 50132-5-2:2012E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Cze$¢ 5-2: Protokoty sieciowe (IP) dotyczace transmisji wideo;

°« - PN-EN 50132-7:2013-04E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania;

« - PN-EN 62676-1-1:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Czes$¢ 1-1:
Wymagania systemowe -- Postanowienia ogdine;

* - PN-EN 62676-1-2:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Czes$¢ 1-2:
Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmisji wizji;

°« - PN-EN 62676-2-1:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Czes$é 2-1:
Protokoty transmisji wizji -- Wymagania ogodlne;

* - PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze$¢ 1:
Wymagania ogolne

°« - ISO/IEC11801:2011 - Information technology - Generic cabling for customer premises

- - PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes¢
2: Budynki biurowe;

* - PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 1- Specyfikacja
i zapewnienie jakosci;

°* - PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2 - Planowanie
i wykonawstwo instalacji wewnagtrz budynkow;

* - PN-EN 50174-3:2014 Czes¢ 2: Planowanie i wykonywanie instalacji na zewnatrz budynkow

°* - PN-EN 50310:2012 Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym

o - PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania Badanie

zainstalowanego okablowania;

- - PN-ISO/IEC 14763-3:2009/A1:2010 Technika informatyczna - Implementacja i obstuga okablowania w
zabudowaniach uzytkowych - Czes¢ 3: Testowanie okablowania $wiattowodowego

°« - ZN-OPL-001/93 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Kablowe linie

e  optotelekomunikacyjne. Ogéine wymagania techniczne. — Warszawa, 1993.

* - ZN-OPL-002/96 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosiezne. Linie

o  optotelekomunikacyjne. Ogolne wymagania techniczne. — Warszawa, 1996.

* - ZN-OPL-004/15 Telekomunikacyjne linie kablowe. Zblizenia i skrzyzowania z innymi obiektami
budowlanymi. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

°« - ZN-OPL-005-1/14 Optotelekomunikacyjne linie kablowe. Czes$¢ 1: Wiokna Swiattowodowe. Wymagania i
badania . — Warszawa, 2014.

« - ZN-OPL-005-2/14 Optotelekomunikacyjne linie kablowe. Czg$¢ 2: Kable swiattowodowe. Wymagania i
badania. — Warszawa, 2014.

°* - ZN-OPL-006/15 Linie optotelekomunikacyjne. Spoiny zgrzewane oraz mechaniczne s$wiattowoddéw
jednomodowych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

°* - ZN-OPL-008/14 Linie optotelekomunikacyjne. Kasety spoin witdkien i ostony ztgczowe do zastosowan w
Swiattowodowych systemach telekomunikacyjnych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2014.

o - ZN-OPL-009/13 Linie optotelekomunikacyjne. Przetacznice $wiattowodowe. Wymagania i badania. —
Warszawa, 2013.

°* - ZN-OPL-010/16 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Osprzet dla telekomunikacyjnych linii kablowych
nadziemnych i napowietrznych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

°* - ZN-OPL-011/96 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogélne wymagania

e techniczne. — Warszawa, 1996.

* - ZN-OPL-012/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja pierwotna i rurociagi kablowe.
Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

* - ZN-OPL-013/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja wtérna. Wymagania i badania. —
Warszawa, 2015.

* - ZN-OPL-014/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Elementy kanalizacji. Wymagania i badania. —
Warszawa, 2015.

. - ZN-OPL-022/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Przywieszki identyfikacyjne. Wymagania i
badania. — Warszawa, 2015.

* - ZN-OPL-023/16 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Studnie kablowe.

e  Wymagania i badania. — Warszawa, 2012.

- - ZN-OPL-025/99 Telekomunikacyjne linie kablowe. Tasmy ostrzegawcze i

e  ostrzegawczo-lokalizacyjne. Wymagania i badania. — Warszawa, 2000.

°« - ZN-OPL-026/06 Telekomunikacyjne linie kablowe. Stupki oznaczeniowe i

e  oznaczeniowo-pomiarowe. \Wymagania i badania. — Warszawa, 2006.

* - ZN-OPL-027/96 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe o zytach

. metalowych. Ogdlne wymagania techniczne. — Warszawa, 1996.

- - ZN-OPL-028/15 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Tory kablowe abonenckie. Wymagania i badania.

— Warszawa, 2015 Nowos¢
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* - ZN-OPL-029/15 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Kable telekomunikacyjne symetryczne o zylach
miedzianych. Kable i przewody krosowe. Wymagania i badania. ~Warszawa, 2015

°« - ZN-OPL-030/05 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Lgczniki zyt. Wymagania i badania. — Warszawa,
2005.

- - ZN-OPL-031/11 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Ostony ztgczowe —

e termokurczliwe i owijane. Wymagania i badania. — Warszawa, 2011.

°« - ZN-OPL-032/05 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. taczowki i zespoty tgczéwkowe, kablowe i
przetacznicowe. Wymagania i badania. — Warszawa, 2005.

o - ZN-OPL-033/05 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Obudowy zakonczen kablowych. Wymagania i
badania. — Warszawa, 2005.

°« - ZN-OPL-035/12 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Przylgcze abonenckie i sie¢ przytaczeniowa.
Wymagania i badania. — Warszawa, 2012.

°* - ZN-OPL-036/15 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Urzadzenia ochrony ludzi i sieci
telekomunikacyjnej przed przepieciami i przetezeniami. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

°« - ZN-OPL-037/10 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Systemy uziemiajgce

o telekomunikacyjnych obiektéw budowlanych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2010.

- - ZN-OPL-039/97 Zaktadowy Katalog Nakladéw Rzeczowych. Linie

e  optotelekomunikacyjne. — Warszawa, 1997. — 96 s.

°* - ZN-OPL-040/97 Zaktadowy Katalog Naktadow Rzeczowych. Telekomunikacyjne sieci miejscowe.
(Uzupetnienie do KNR 5-01). — Warszawa, 1997. — 100 s.

- ZN-OPL-042/00 Karty telekomunikacyjne. Elektroniczna karta stykowa. Podstawowe wymagania i
badania. — Warszawa, 2000.

°* - ZN-OPL-043/14 Linie optotelekomunikacyjne. Tiumiki Swiattowodowe do zastosowan w sieciach
jednomodowych Wymagania i badania — Warszawa, 2014.

°* - ZN-OPL-044/13 Linie optotelekomunikacyjne. Ztgcza roztgczalne dla Swiattowodéw jednomodowych.
Wymagania i badania.— Warszawa, 2013.

* - ZN-OPL-045/13 Linie optotelekomunikacyjne. Swiattowodowe elementy

. rozgateziajgce do zastosowan w sieciach jednomodowych. Wymagania i badania — Warszawa, 2013.

°« - ZN-OPL-046/13 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Szafy zewnetrzne do zastosowan
telekomunikacyjnych. Wymagania i badania — Warszawa, 2013.

°« - ZN-OPL-047/06 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Przetgcznice gtéwne PG (MDF). Wymagania i
badania — Warszawa, 2006.

o - ZN-OPL-048/14 Linie optotelekomunikacyjne. Mikrorurki i zlgczki mikrorurek do zastosowan w
Swiattowodowych systemach telekomunikacyjnych. Wymagania i badania — Warszawa, 2014.

* - ZN-OPL-049/14 Linie optotelekomunikacyjne. Swiatlowodowe cyrkulatory do zastosowan w sieciach
jednomodowych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2014.

* - ZN-OPL-050/14 Linie optotelekomunikacyjne. Swiattowodowe izolatory do zastosowan w sieciach
jednomodowych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2014.

. - Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie (Dz.U. 2005 nr
219 poz. 1864)
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